Halton Max MSB - Smalt VAV-spjall

Oversikt

Slim damper, ideal for renovation, corridors and other spaces where the height of damper is critical.
Easy to install as no safety distance is required.

Anvdndningsomrdden

e Variabel (VAV) och konstant (CAV) styrning av luftflode
e Tillufts- och franluftsinstallationer

Huvudfunktioner

Rektanguldrt VAV-spjdll med &g profil

Lamplig for VAV-tilluft eller -franluft

Kan installeras utan raka kanaldelar

Mycket precis luftflodesmatning

Kan anvdndas for att styra bdde luftflode och lufttryck
Inbyggd ljuddadmpare

Kan anslutas till byggnadsstyrsystem (BMS)
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Driftprincip

& Halton
Fig.1. Halton Max MSB, tilluft

Halton Max MSB inkluderar en styrenhet med sluten krets, som bestdr av en matsond for
differenstryck av aluminium, ett stalldon monterat pd spjdllbladets stallvred och en styrenhet. Detta
system gor det mojligt att reglera luftflodet precist oberoende av tryckvariationer. Det kan
anvdndas for tilluft eller frénluft.

Mdatningarna fran differenstryckgivaren skickas till styrenheten som jamfér vardena med rummets
installda borvarde. Styrenheten jamfor de verkliga vardena med boérvardena och skickar en signal
till stalldonet som justerar spjallets position for att kompensera skillnaderna.

Det kan anvdndas for tilluft eller frdnluft. Matningarna fran differenstryckgivaren skickas till
styrenheten som jamfor vardena med rummets installda borvarde. Styrenheten jdmfor de verkliga
vdrdena med borvardena och skickar en signal till stdlldonet som justerar spjdllets position for att
kompensera skillnaderna. En analog signal att dndra borvdrdet kan ocksé skickas till styrenheten
och luftflodet justeras sedan till det nya borvardet. Luftflodet regleras mellan férinstallda min- och
maxvdrden med styrenheten.

*
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Fig.2. Halton Max MSB, tilluft

Fig.3. Halton Max MSB, franluft

Halton Max MSB har féljande anvdndningsomrdden:

o Konstant luftflode

For att f& stabilt luftflode som inte pdverkas av tryckvariationer i kanalsystemet

o Variabelt luftflode

Luftflodet hanteras enligt CO2 eller ndrvaro i rummet

e Kanaltryck

For att f& stabilt tryck i kanalsystemet for specifika terminaler som spridare eller kylbafflar,

som kanske behover ha konstant tryck.

Viktiga tekniska data

Kanalens anslutningsstorlekar

Material
Lufthastighet
Omgivningstemperatur vid drift

Omgivande relativ luftfuktighet (icke-
kondenserande)

Kommunikationsgranssnitt

Underhall

W = 200, 300, 400, 600, 800 mm
H =150, 250 mm

Forzinkat stal
1-10m/s
0-50 °C

< 95%

Modbus RTU, analogue, MP-Bus, LON, BACnet
MSTP

Underhallsfri
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Snabbval
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Konstruktion och material

& Halton
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1 Anslutningsléda Forzinkat stdl

2 Matsond Aluminium

3 Blad Aluminium

4 Perforerad stdlplét Perforated sheet
5 Isolering Glasull

Styrenheter

Ett antal stalldon finns tillgdngliga for olika tilldmpningsbehov.

Alla stdlldon inkluderar en integrerad dynamisk differenstryckgivare med en lag luftflodeshastighet
genom givarelementet. De f&r darfor inte anvdndas i kraftigt fororenade miljoer. Luftflodesgrdanser

stdlls in pd fabriken.
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EM

EK

EC

EE

EH

EG

EV

EW

Analogt stalldon
Tillverkare: Belimo

Analogt stalldon
Tillverkare: Belimo

Stalldon med NFC
anslutning till
mobiltelefon
parameterjustering
pd plats

(Belimo Assistant
App).

Analog eller MP-
buss.

Tillverkare: Belimo

Stalldon med NFC
anslutning till
mobiltelefon
parameterjustering
pd plats

(Belimo Assistant
App).

Analog eller MP-
buss.

Tillverkare: Belimo

Analogt stalldon
Tillverkare:
Siemens

Analogt stalldon
Tillverkare:
Siemens

Stalldon med KNX
Tillverkare:
Siemens

Stalldon med KNX
Tillverkare:
Siemens

5

10

10

10

10

(200-300)x150

(300-800)x250

(200-300)x150

(300-800)x250

(200-300)x150

(300-800)x250

(200-300)x150

(300-800)x250

DCO0..10V/
2.10V

DCO..10V/
2.10V

Belimo MP buss
or 0..10V/2..10V

Belimo MP buss
or 0..10V/2..10V

DCO..10V/
2.10V

DCO0..10V/
2.10V

KNX
kommunikation

KNX
kommunikation

EM = LMV-
D3-MF-F.1 HI (DC
0/2..10V),5 Nm

EK = NMV-
D3-MF-F.1 HI (DC
0/2..10 V), 10 Nm

EC = LMV-D3-MP
(MP buss), 5 Nm

EE = NMV-D3-MP
(MP buss), 10 Nm

EH = GDB181.1E/
3 (DC 0/2...10 V),
5 Nm

EG = GLB181.1E/
3 (DC 0/2...10V),
10 Nm

EV = GDB181.1E/
KN (KNX buss), 5
Nm

EW = GLB181.1E/
KN (KNX buss), 10
Nm
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Stalldon med

Modbus RTU Modbus- EB = GDB181.1E/

EB (RS-485) 5 (200-300)x150 kommunikation MO (Modbus
Tillverkare: RTU), 5 Nm
Siemens

Stalldon med

Modbus RTU Modbus- EF = GLB181.1E/
EF (RS-485) 10 (300-800)x250 kommunikation MO (Modbus
Tillverkare: RTU), 10 Nm
Siemens
renheten
;tli/luederztrestdlldon LonWorks- Al = ECLAYAYES,
HM 5 (200-300)x150 HAV (LonWorks),

med LonWorks kommunikation

Tillverkare: Distech BN

Modulerande

stdlldon fran HK = ECL-VAV-N,

Belimo: LonWorks- HAV + NM24A-SR
sl Styrenhet 10 EO kommunikation (LonWorks), 10

LonWorks Nm
Tillverkare: Distech

Dimensioner och vikt

e L —
;-%j;
W

WT
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200x150 200 150 255 205 1100 15.0
300x150 300 150 355 205 1100 21.0
300x250 300 250 355 305 1200 38.0
400x250 400 250 455 305 1200 40.0
600x250 600 250 655 305 1500 46.0
800x250 800 250 855 305 1500 57.0

Specifikation

Halton Max MSB VAV-spjdll kan anvdndas fér bdde tilluft och franluft i anvandningsomrdden med
variabel luftvolym. Den kompakta, Idga profilen méjliggor installation i trdnga utrymmen med
begrdnsad adtkomst eller i rum med undertak med begrdnsad hojd. Det dynamiska
tryckmdtningssystemet ger precisa matningar av luftflodet utan sdkerhetsavstdnd.

Halton Max MSB bestar av:

o ett |luftflodesspjallblad

e en madtsond av aluminium for matning av differenstryck i luftflodet som ar installerad
centralt i anslutningslddan

e eninbyggd ljudddmpare

Matsonden mater det genomsnittliga lufthastigheten 6ver hela ytan och anvander matningarna for
att faststdlla den verkliga luftvolymen som passerar genom enheten. Spjdllbladets position
berdknas och justeras konstant av stdalldonet som dr monterat pd spjdllbladets stdllvred som svar
pd mdtningarna frdn den dynamiska trycksensorn och den elektroniska styrenheten.

Valet av VAV-box gors enligt luftflodesintervallet som den dr utformad att styra baserat pd
prestandadata som har sammanstdallts frén resultaten av prestandatester som har utférts i vara
Innovation Hubs och laboratorier. Varje anslutningsldda ar kalibrerad och styrenheterna ar
forinstallda pd fabriken for forhdllanden med min- och maxluftfloden som anges av kunden.
Fabriksinstdllda parametrar och identifikationsinformation for projektreferens anges tydligt pd varje
enhet. De akustiska egenskaperna av Halton Max Slim Box har forbattrats med hjalp av en
symmetrisk ljuddampare som innehdller Euroclass A2 s1 dO mineralull med hog densitet.

Min- och maxluftfloden som anges dr endast indikationer och kan variera beroende pd styrningstyp
och varumadrke. Kontrollera med Halton innan bestdllning.

Installation

Det dynamiska matsystemet i Halton Max MSB gor det mgjligt att installera enheten efter en T-
koppling, boj eller reduktion, eller t.o.m. till ett stigarrér utan att pdverka luftvolymmatningens

precision.
Halton



Darfor finns det inga krav pd sdkerhetsavstdnd.

© Halton

Teckenforklaring
1. Nitmutter M8

Halton Max MSB ar ansluten till kanalsystemet med nitmuttrar M8 (1).

Kabeldragning

Kabeldragningen mdste utféras enligt gallande bestdmmelser och av behorig tekniker. En
sdkerhetsisolerad transformator méste anvdandas for stromférsérjningen.

: Halton
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Teckenfoérklaring

1 (GO) 24 VAC systemnolla
2 (~) 24 VAC fas

3 (Y) 2..10- or 0...10-VDC ingdende borvardessignal for luftflode

5 (U) 2..10- or 0...10-VDC utgdende dterkopplingssignal for luftflode

Anvisningarna for kabeldragning visas for foljande fall

1A
1B

1C

1D

1E

3A
3B

1A and 1B

CU=EM/EK/EC/EE
CU=EM/EK/EC/EE

CU=EM/EK/EC/EE

CU=EM/EK/EC/EE

CU=EM/EK/EC/EE

CU=EG
CU=EG

Normal styrning av variabelt luftflode
Dominerande styrningar

Exempel: styrning av variabelt luftflode med
rumstermostat

Exempel: variabel luftflédesstyrning parallellt med
ett styrsystem for byggnaden

Exempel: parallell luftflodesstyrning parallellt med
ett styrsystem for byggnaden

Normal styrning av variabelt luftflode

Styrning av lage och konstant luftflode

CU = EM/EC (LMV-D3-MP/MF HI) or EK/EE (NMV-D3-MP/MF HlI)
- vanliga anvandningsomrdden och dominerande styrningar
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+-  _MVD3 +-  _MVD3
1 o~ Y U 1 o Y U
1 |2 |3 |5 1 |2 |3 |5
- -
A Y owe A Y we

T~ T~

gLt 2t
0.10vDc/ | 0..10VDC /
2.10VDC 2.10VDC

1A Normal styrning av variabelt luftfléde 1B Asidosdtter alla alternativ

Teckenfoérklaring
VAV  Halton Max Slim Box (MSB)

1 (GO) 24 VAC systemnolla

2 (~) 24 VAC fas

3 (Y) 2...10- or 0...10-VDC ingdende borvardessignal for luftflode

5 (U) 2...10- or 0...10-VDC utgdende &terkopplingssignal for luftflode
*) Diode 1N 4007

Driftslage

Sténgt gv_min PA

qv_min qv_min Av Av Av
Vorlo_belt Vorlopelt Av PA Av
gv_min...qv_max gv_min...qv_max

STANGT STANGT Av Av PA
qv_max qv_max Av Av Av
OPPET OPPET Av Av Av

Avstangning med styrsignal w:

Utover situationer med kommandona for relaforbikoppling, stanger spjdllet helt i foljande fall:

Av
Av

Av
PA
Av

Av
Av

Av
Av
PA

e 0...10 VDC: minimiluftflodet for Halton Max MSB dr installt p& 0 % (0 I/s eller 0 m3/h) och

styrsignalen w hamnar under 0,45 VDC

e 2..10 VDC: styrsignalen w for Halton Max MSB hamnar under 0,5 VDC
e Bdde 0...10 VDC och 2...10 VDC: spdnningens borvarde for luftiédet sjunker under ett varde
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som motsvarar en lufthastighet pd mindre én 0,5 m/s

0..10 vDC 0.0..0.45 Minimiluftfléde (stdngd, om qv_min = 0 %)
0.5..10.0 Modulerande, qv_min ... gqv_max
10.0 Maximiluftflode

2..10vDC 0.0..0.5 Spjall stangt
0.5..2.0 Minimiluftflode
2.0..10.0 Modulerande, gv_min ... qv_max
10.0 Maximiluftfléde

1Cand 1D

CU = EM/EC (LMV-D3-MP/MF HI) or EK/EE (NMV-D3-MP/MF HlI)
— variable airflow control with a room controller or a building management system

+-  _MVD3
L o~ Y U
1 2 |3 |5
= —

g~ -
- -
3+ %t
v Ay
S O y CITE
= 0..10 VDC o cﬁﬂvﬁc

1C System med rumstermostat 1D Styrsystem for byggnaden

Teckenforklaring
VAV  Halton Max MSB

1 (GO) 24 VAC systemnolla

2 (~) 24 VAC fas

3 (Y) 0...10-VDC ingdende borvardessignal for luftflode

5 (U) 0..10-VDC utgdende aterkopplingssignal for luftflode
RC Rumstermostat
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PLC Styrsystem for byggnaden
C (AO) Styrsignal for luftflodets borvarde
F (Al) Ingdende aterkoppling om verkligt luftflode

1E
CU = EM/EC (LMV-D3-MP/MF HI) or EK/EE (NMV-D3-MP/MF HlI)
— luftflodesstyrning parallellt med ett styrsystem for byggnaden

Lo T
+ — _MV_DS '"'.-’I

L e U
1 |23 |s
o —
E e
=
&
Ay y
s AREN FlL
o AD Al Al
0.10VDC 010 VDT

1E Luftflodesstyrning parallellt med ett styrsystem fér byggnaden

Teckenforklaring

1 (GO) 24 VAC systemnolla

2 (~) 24 VAC fas

3 (Y) 0...10-VDC ingdende boérvdardessignal for luftflode

5 (U) 0...10-VDC utgdende aterkopplingssignal for luftflode
PLC Styrsystem for byggnaden

C (AO) Styrsignal for luftflodets borvarde

F (Al) Ingdende &terkoppling om verkligt luftflode

3A and 3B

CU=EG (GLB181.1E/3)
—normal styrning av variabelt luftflode samt styrning av ldge och konstant luftflode
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+- GLBIBLIE/3 +- GLBIBLIE/3 |,
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3A Normal styrning av luftfléde 3B Styrning av lage och konstant luftfléde

Teckenforklaring

VAV Halton Max MSB

2 (GO) 24 V~ systemnolla

1 (~) 24V~ fas

8 (YC) 2...10- eller 0...10-VDC ingdende borvardessignal for luftflode
9 (U) 2...10- or 0...10-VDC utgéende &terkopplingssignal for luftflode
6 (Y1) Dominerande ingdng
7 (Y2) Dominerande ingdng

STANGD Av PA
Min. flode Av Av
Max. flode PA PA

OPPET PA Av

Driftsattning

Det verkliga luftflodet kan berdknas som funktion av differenstrycket i matsonden och mdatsondens
k-faktor. Korrekt k-faktor anges i dokumentationen som medféljer produkten och i tabellen nedan
(tilluft och frénluft).

Halton



200 x 150
300 x 150
300 x 250
400 x 250
600 x 250
800 x 250

q,=k+\/ap,

Qv Verkligt luftflode [I/s]

67
100
225
300
450
600

k k-faktorvarde
Apm Mdatsondens differenstryck [Pal]

Bestallningskod

185
28.0
62.5
83.5
125.0
166.5

MSB-M-W-H; CU-SE-TF-ZT

M = Modell
S
E

W = Kanalanslutningsbredd [mm]

H = Kanalanslutningens héjd [mm]

Tilluft

Franluft

200, 300, 400, 600, 800
150, 250

Halton



CU = Styrenhet
EM

EK

EC

EE

EH

EG

EV

EW

EB

EF

ER

ES

ET

EU

HM

HK

SE = Givare
NA

DS1

P1

TF = Transformator
NA

TF1

ZT = Tailored product
N

Y

LMV-D3-MF-F.1 HI (analogue), 5 Nm
NMV-D3-MF-F.1 HI (analogue), 10 Nm
LMV-D3-MP-F. HI (MP buss), 5 Nm
NMV-D3-MP-F. HI (MP buss) 10 Nm
GDB181.1E/3 (DC 0/2...10 V), 5 Nm
GLB181.1E/3 (DC 0/2...10V), 10 Nm
GDB181.1E/KN (KNX buss), 5 Nm
GLB181.1E/KN (KNX buss), 10 Nm
GDB181.1E/MO (Modbus RTU), 5 Nm
GLB181.1E/MO (Modbus RTU), 10 Nm
LMV-D3-KNX (KNX buss), 5 Nm
NMV-D3-KNX (KNX buss), 10 Nm
LMV-D3-MOD (Modbus RTU), 5 Nm
NMV-D3-MOD (Modbus RTU), 10 Nm
ECL-VAV-S, HAV (LonWorks), 5BNm

ECL-VAV-N + NM24A-SR, HAV (LonWorks),10Nm

Ej angivet
Kanalgivare (TCO2, Duct CO»)
Differenstrycksgivare (HDP-PE)

Ej angivet
230/24 transformator (35VA)

Nej
Ja (ETO)

Exempel pda bestdllningskod

MSB-5-200-150; CU=EM, SE=NA, TF=TF1, ZT=N
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